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a) y b) 
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Analizaremos si las rectas tienen un punto común, de tenerlo estudiaremos si los 
vectores directores son iguales o proporcionales, si este caso se da, las rectas son 
coincidentes, de no darse este último supuesto las rectas se cortan en un punto, son 
secantes. 

Si no tienen punto común, y hay igualdad o proporcionalidad entre los vectores 
directores las rectas son paralelas, de no haberlo las rectas se cruzan en el espacio 
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a) Par tener inversa una matriz su determinante no debe de ser nulo 
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Continuación  problema B del Segundo Bloque 
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Continuidad 
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Para todo valor de ℜ∈a  y de b = 3 la función es continua y no derivable en x = 0 
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Continuación  problema B del Tercer Bloque  
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Sean f(x) y g(x) funciones continuas en [a , b], derivables en (a , b), que cumplen 
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a) Si son perpendiculares lo son sus vectores directores y su producto escalar es nulo 
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 b) Analizaremos si las rectas tienen un punto común, de tenerlo estudiaremos si los 
vectores directores son iguales o proporcionales, si este caso se da, las rectas son 
coincidentes, de no darse este último supuesto las rectas se cortan en un punto, son 
secantes. 

Si no tienen punto común, y hay igualdad o proporcionalidad entre los vectores 
directores las rectas son paralelas, de no haberlo las rectas se cruzan en el espacio. 
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 Continuación  problema B del Cuarto Bloque  
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c) Para determinar el plano π  que contiene a r y s contamos con sus vectores 
directores y con el vector formado por el punto P de corte y el punto G, estos tres 
vectores son coplanarios y el vector PG es combinación lineal de los otros dos y el 
determinante de la matriz que forman es nula y la ecuación del plano. 
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